
Motores freno c.c. de una velocidad
IP 55  IC 411 / Freno IP 23S

14 ABB LV Motors / Cat. BA / Brake Motors ES 2001-06

400 V 50 Hz

1) Diseño de alta potencia
    La potencia de estos motores corresponde al diseño básico
    del tamaño superior según CENELEC
2) Ver : Información de pedidos de motores-freno
3) Relación entre par frenado y el nominal
4) Conexiones/hora en vacio (eje libre)
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1000 r/min = 6 polos 1) Aislamiento F - Increm. temperatura clase F
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Diseño básico Aislamiento F - Increm. temperatura clase B

Diseño de alta potencia
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Código de letras para suplementar el código de producto, motor freno c.c.

Código para tensión y frecuencia

Tamaño
motor
63-160

Motor

50 Hz
220-240 VD
380-420 VY

60 Hz
250-280 VD
440-480 VY

Freno
(tensión entrada
rectificador / tensión freno)
220-240 V/205 V c.c.

S

Tamaño
motor
63-100

112-160

Motor

50 Hz

500 VD

Freno
(tensión entrada
rectificador / tensión freno)

500 V/223 V c.c.

E

Motor

50 Hz
380-420 VD
660-690 VY

60 Hz
440-480 VD

Freno
(tensión entrada
rectificador / tensión freno)
380-420 V/178 V c.c.

D

Motor

50 Hz
500 VY

Freno
(tensión entrada
rectificador / tensión freno)
500 V/223 V c.c.

F

Otras tensiones nominales,
conexión o frecuencia máximo
690 V para motor y 500 V para
tensión entrada rectificador
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